JALISCU PARA NUESTRAS FAMILIAS

Ndmero 037
Guadalajara, Jal.; 14 de diciembre de 2016

ACUERDO QUE EMITE LA C. DIRECTORA GENERAL DEL SISTEMA PARA EL
DESARROLLO INTEGRAL DE LA FAMILIA DEL ESTADO DE JALISCO

Con fundamento en los articulos 18 y 32, fracciones IV, V, VI y VI, del Codigf \de
Asistencia Social del Estado de Jalisco, asi como en los diversos numerales 26,
'y 41, fraccion |, de la Ley de Adquisiciones, Arrendamientos y Servicios
Publico, con base en la siguiente:

EXPOSICION DE MOTIVOS

1.- El Sistema para el Desarrolio Integral de la Familia del Estado de Jaliscoltiend entre
sus funciones, la de promover y prestar servicios de asistencia social; apoyar gl desarrollo
integral de la persona, la familia y la comunidad; eliminar la desnutricion infanfjl ayudar y
mejorar los indicadores de crecimiento de nifios ¥ nifias en la primera infancid: progmayer
la participacion comunitaria a favor de la cruzada contra el hamb e, bperar
establecimientos en beneficio de los sujetos de asistencia social, entre otros objetiftos
asistenciales a favor de los grupos vulnerables en el Estado.

2.- Para llevar a cabo el cumplimiento de dichas funciones y con el fin de dar seguimie
a sus programas y proyectos asistenciales, en especifico, el refativo a “Equipamyentp d
Nueva Unidad Regional de Rehabilitacion y de 2 Nuevas Unidades Basicas
Rehabilitacion en Municipios Pertenecientes al Estado de Jalisco’, el Lic. Héctdr Man
Montes Guerrero, Director de Recursos Materiales de este Organismo, media
Memorando DRM 474 / 2016 de fecha 12 de diciembre de 2016, plantea la prodedenti
de adquirir por la via de la Adjudicacidn Directa, ios bienes y sevicios que se dascrilfe
a continuacién: :

EQUIPO ROBOTICO PARA REHABILITACION DE LA _I::STAB!LIDAD Y BALANCE CON
SOFTWARE, QUE INCLUYA LO SIGUIENTE:

1.1. Base con:

1.1.1.  Estructura metalica

1.1.2.  Ruedas para transporte con blogueo
1.2. Soporte en donde el paciente apoya sus pies:

1.2.1.  Metalico con perforaciones para ajustar la posicion del pie

1.2.2.  Con superficie antiderrapante

12.3. Sistema de seguridad para evitar movimiento del pie
1.3. Mesa de terapia

1.3.1.  De madera

1.3.2.  Con acceso al

1.3.2.1. Beton de paro
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1.4 Unidad de balance
1.4.1. Con resortes para determinar el grado de resistencia de movimiento de la mesa
1.4.2. Con al menos 5 pasos de resistencia a seleccionar

1.5. Soporte para rodillas
1.5.1.  Ajustable en altura
1.5.2.  Ajustable en separacion
1.56.3. Ajustable en profundidad

1.6. Soporte péivico
1.6.1.  Con agjuste de altura
1.6.2. Con ajuste de profundidad

1.7. Sistema eléctrico para levantar al paciente a partir de una silla
1.7.1.  Con control remoto para subir o bajar al paciente
1.7.2.  Con arnés para sujetar al paciente

1.8. Boton de paro
1.8.1. Colocado en la mesa de terapia

1.9. Selector de grados de indicacion
1.9.1.  Con sistema de seguridad
1.9.2. Con ajuste en 0°, 6° y 11° de capacidad de inclinacion

2. Software

2.1. Con refroalimentacion gréafica de la terapia -
2.2. Con facil acceso e inicio
2.3. Con capacidad de crear terapias propias para cada pamente
Equipo de cémputo
Sistema de seguridad

VENTAJAS DE LOS BIENES Y SERVICIOS EN ROBOTICA A ADQUIRIR:
El uso de nuevos y diferentes dispositivos en el abordaje terapéutico de la reha
neuroldgica y ortopédica, cuenta con grandes ventajas, tanto para el paciente com
profesionales de la salud, como lo son:

1. Medici6n y evaluacién objetiva en los procesos de percepcién-cognicién-accion per medio
de la interaccion del individuo en una tarea especifica con retroalimentacion (biofeddback).

2. Medicidn, control, dosificacion e intensidad especificos en los abordajes terapéuticos.

3. Informacidn del aprendizaje del movimiento en menor tiempo con menor gasto energetjco.

4. Obtencién del maximo potencial en las areas de oportunidad del paciente con el
nuevas herramientas.

5. Aprovechamiento de los fiempos terapéuticos en la primera etapa de la rehabilitacioy p
medio de mecanismos rapidos de plasticidad cerebral a través de la repeticion.

8. Reduccion hasta en un 50% del tiempo de estancia en el area de rehabilitacion
representado en las semanas totales del tratamiento y mayor capacidad de atencion. .

7. Disminucion de las sesiones totales y de los eventos de tratamiento por paciente.

8. Secuencia de acuerdo a las fases de la rehabilitacion por objetivos.

9. ‘Facilita las tareas al fisioterapeuta con mejora en el desempefio laboral.

bilitacion
e los

Cuyo Equipo Robético para Rehabifitacion de la Estabilidad y Balance con Software sera
utilizado para los fines asistenciales propios de la Direccidn para la Inclusidn de las
Personas con Discapacidad del Organismo y sus centros de atencion externa, como lo
es el equipamiento de alqunas unidades regionales y/o basicas de rehabilitacion de
municipios pertenecientes al Estado de Jalisco.
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Dicho Fquipo Robdtico para Rehabilitacion de fa Estabilidad y Balance con Software de
referencia, con un precio estimado de hasta por la cantidad de $417,140.00
(CUATROCIENTOS DIECISIETE MIL CIENTO CUARENTA PESOS 00/100 M.N.}, con los
impuestos correspondientes ya incluidos. :

Tal compra se ejerce con Recurso Federal, Ramo 12, otorgado por el Sistema Nacional
para e! Desarrollo Integral de la Familia, con base en la suficiencia presupuestal contenida
en el Decreto de Presupuesto de Egresos de la Federacion para el Ejercicio Fiscal 28y 6,
las disposiciones contenidas en fas Reglas de Operacion del proyecto “Equiparmienty de 1,
Nueva Unidad Regional de Rehabilitacion y de 2 Nuevas Unidades Basiggs

Rehabilitacién en Municipios Pertenecientes al Estado de Jalisco”, contempl
Convenio de Colaboracion para llevar a cabo la gjecucion del Programa de
Personas con Discapacidad del Sistema Nacional para el Desarrollo Integral defla|Familia
para el Ejercicio Fiscal 2016, celebrado entre el Sistema Nacional para el [Dgsarrollo
Integral de la Familia con el Sistema para el Desarrollo Integral de la Famitia [de} Estado
de Jalisco, el cual ya se encuentra firmado, requisitado y autorizado, acorde a Ip dispu isto
por los articulos 40 y 41 de la Ley de Adquisiciones, Arrendamientos y Sprvicios| del

Sector Publico.

3.- Ya que los recursos, con los cuales se pretende cubrir el costo de adquigicipn dg los
bienes y-servicios en robotica enunciados en lineas precedentes, son de |origen y
naturaleza federal, resultan aplicables los articulos 26, fraccion Il y 41, fracgiép |, gle la
Ley de Adquisiciones, Arrendamientos y Servicios der Sector Pubhco relativo & los
procedimientos de adquisicion, entre los que se establece el de Adjudfcaaor Directh, en
el caso particular gue ahora ocupa, la fraccion | del numeral 41, del ordenamignte legal en

cita, que sefala que:

“Las dependencias y entidades, bajo su responsabilidad, podran confratar
adquisiciones, arrendamientos y servicios, sin sujetarse al procedimientp \de
licitacion publica, a través de los procedimientos de invitacion a cuando meno h&is
personas o de adjudicacion directa, cuando: No existan bienes o SserWclos
alfernativos o sustitutos técnicamente razonables, o bien, que en el mercado \sdlo
existe un posible oferente, 0 se trate de una persona que posee fa titularidad § el
licenciamiento exclusivo de patenfes, derechos de autor, u otros derec
exclusivos, o por fratarse de obras de arfe.”

Puntualizandose que, dado que son equipos con tecnologia especializada que cuentan
con registro de fabricante del pais de origen y que después del analisis efectuado, éstos
deberan ser adquiridos directamente con el Unico distribuidor exclusivo en el territorio
nacional acreditado mediante documento que presenta, como lo es Tecno Logica
Mexicana, S.A. de C.V. ya que es la empresa que cuenta con la representacion
exclusiva en México para comercializar dichos bienes y servicios en robotica.

4.- Por lo expuesto en los puntos que anteceden, tomando en consideracion lo planteado,
argumentado y justificado por el Lic. Hector Manuel Montes Guerrero, Director de
Recursos Materiales del Organismos, se considera viable el procedimiento de adquisicion
consistente en Adjudicacion Directa, atendiendo a gue los bienes y servicios en robotica
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consistentes en el Equipo Robotico para Rehabilitacién de la Estabilidad y Balance con
Software, es un equipo con tecnologia especializada que cuenta con registro de fabricante
del pais de origen, y siendo que se trata de una persona juridica la que posee
licenciamiento de los derechos exclusivos de comercializacion en México, dado qu
resulta posible la celebracién de concurso publico de adquisicién, ya que, como se/degjéd
establecido con anterioridad, no existen proveedores que cuenten con los sefvici
especificas requeridos por el Organismo. Ademas de gue se requiere la contratagion de
nuevos y diferentes dispositivos en el abordaje terapéutico de la rehabilitacion neufoldgjca
y ortopédica, apoyando a que, tanto para el paciente como en los profesionalgs dg la |
salud se auxilie en la aplicacion en etapa temprana para el proceso de curacign dejlas /
heridas al estimularlas y acelerar la cicatrizacion, aparte de que, con enfoque ng invagivo
y no traumatico, se eficiente la terapia pre y postoperatoria, traumatismos/ y dgfios

Por lo que, confermea lo previsto por los articulos 26, fraccion 1l y 41, fracglon ! de* a
Ley de Adqulswiones Arrendam|entos y Serwmos del Sector Pubilco es | proc dente

criterios de precio, calidad, tlempo de entrega y demas condiciones faveorabl
Organismo Estatal.

En mérito a los fundamentos y motivos expuestos, tengo a bien emitir el siguiente:

ACUERDO

PRIMERO.- En virtud de las causas, motivos y fundamentos expuestos con antelacion,
esta Dependencia, bajo su responsabilidad, determina realizar la contratacion del Equipo
Robdtico para Rehabilitacion de la Estabilidad y Balance con Software de referencia,
mediante el procedimiento-de contratacién consistente en Adjudicacién Directa, de
conformidad con las caracteristicas y especificaciones sefialadas en el punto 2.- de la
exposicion de motivos de este Acuerdo, y en los términos sefalados en los
correspondientes puntos 3.- y 4.- de la exposicién de motivos del presente.
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SEGUNDO.- La contratacion del Equipo Robotico para Rehabilitacion de la Estabilidad y
Balance con Software de referencia, deberd verificarse de acuerdo a los criterios de
precio, calidad, tiempo de entrega y demas condiciones favorables para el Sistema.

TERCERO.- Comuniguese el presente acuerdo a la Direccion de Recursos Financieros, a

la Direccion de Recursos Materiales, al Departamento de Compras, asi como a la
Direccion Juridica, para su conocimiento y trdmites correspondientes.

Asi lo acordé la Mtra. Consuelo del Rosario Gonzalez Jiménez, en su caracter de
Directora General del Sistema para el Desarrollo Integral de la Familia del Estado de
Jalisco, ante los testigos de asistencia que firman al calce.

!

i
Lic. Héctor Man e{ ontes Guerrero
4l Administrativo Director de Re ursos Materiales

Kbogado Caros Israel Pinzgp-Pérez
Director Jurightd

e
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Memorando No. DRM 474/2016.
Guadalajara, Jal., 12 de diciembre, 2016.

Acvere 057

Mira. Consuelo del Rosario Gonzélez Jiménez .
Directora General de DIF Jalisco ) D]( / Q/_’) /
PRESENTE.

At'n.- Lic. Carlos Israef Pinzon Pérez
Director Juridico.

Por medio del presente y con fundamento en lo dispuesto por los articulos 40, 41, 42
de la Ley de Adquisiciones, Arrendamientos y Servicios del Sector Publico, solicito
su autorizacién, a efacto de no celehrar licitacidn publica respecto de a lgunos bienes
que son necesarios adquirir para fa Direccién Para la Inclusidn de las Personas con
Discapacidad y a efecto de cumplir con lo previsto por los numerales ya citados,
procedo en el orden establecido, a lo siguiente

L DESCRIPCION DE LOS BIENES Y/O SERVICICS.

El uso de nuevos y diferentes dispositivos en el abordaje terapéutico de la rehabilitacion neurologica
y ortopédica tiene grandes ventajas tanto para el paciente como en los profesionales de la salud tales

como;

Medicidn v evaluacion objetiva en los procesos de peICepCitn-coghicidn-accion por matio de

fa interaccion del individuo en una tarea especifica con retroalimentacion (biofeedback).

2. Medicion, conirol, dosificacién e intensidad especificos en los abordajes terapéuticos.

Informacién del aprendizaje del movimiento en menor tiempo con menor gasto energético.

4. Obtencién del maximo potencial en las &reas de oportunidad del paciente con el uso de
nuevas herramientas.

5. Apraovechamiento de los tiempos terapéuticos en la primera etapa de la rehabilitacion por
medio de mecanrismos rapidos de plasticidad cerebral a través de |z repeticion.

8. Reduccién hasta en un 50% del tiempo de estancia en el drea de rehabhilitacion representado
en las semanas totales del tratamiento y mayoer capacidad de atencidn.

7. Disminucién de las sesiones totales y de los eventos de tratamiento por paciente.

8. Secuencia de acuerdo a las fases de la rehabilitacién por objetivos.

9. Facilita las tareas al fisiclerapeula con mejora en ¢l desernpeiio lahoral,

4
i.

=

Encontrando que la mejor opcidn para incidir en este objetivo es la adguisicion del squipo_robgtico
para rehabilitacion de la eslabmdad v balance con software para retroalimentacion que mcluya lo

“siguiente: Cw gt BE-
Dz CCI0i upmu

ﬂ 1. Basecon:
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AALISLG
1.1.1.Estructura metalica
1.1.2. Ruedas para transporte con blogueo
1.2. Soporte en donde el paciente apoya sus pies:
1.2.1. Metdlico con perforaciones para ajustar la posicidn del pie
1.2.2.Con superficie antiderrapante
. 1.2.3. Sistema de seguridad para evitar movimiento del pie
1.3. Mesa de terapia
1.3.1.0e madera
1.3.2. Con acceso al:
1.3.2.1.  Botdn de paro
1.3.2.2.  Selectorde grados de inclinacion
1.4. Unidad de balance
1.4.1.Con resortes para determinar el grado de resistencia de movimiento de la mesa
1.4.2.Con al menos & pasos de resistencia a seleccionar

1.5. Soporte para rodillas
1.5.1.Ajustable er altura
1.5.2.Ajustable en separacion
1.5.3.Ajustable en profundidad
1.6. Soporte pélvico
1.6.1.Con ajuste de altura
1.6.2.Con ajuste de profundidad
1.7. Sistema eléctrico para levantar al paciente a partir de una silla
1.7.1. Con control remoio para subir ¢ bajar al paciente
1.7.2.Con arnés para sujetar al paciente
1.8. Botdn de paro
1.8.1. Colocade en la mesa de terapia
1.9. Selector de grados de indicacién
1.9.1.Con sistema de sequridad
1.9.2.Con ajuste an 0°, 6° y 11° de capacidad de inclinacién
2. Software
2.1. Con retroalimeniacion gréfica de ia terapia
2.2. Con facil acceso e inicio
2.3. Con capacidad de crear terapias propias para cada paciente
3. Equipo de computo
4. Sistema de seguridad

Del cual se requiere 1 equipo con un coste de §417,142.00

Por lo antes expuesto y dado que son equipos con tecnologia especializada que cuentan
con registro de fabricante del pais de origen y que después del analisis efectuado sera
adquirido directamente con el Gnico distribuidor exclusivo en el territorio nacional acreditado

mediante documento que presenta, por lo que se solicita la adjudicacion directa.

li. PLAZOS Y CONDICIONES DE ENTREGA DE LOS BIENES Y DE PRESTACIONES
- DE SERVICICS. ~

Ei proveedor eniregara una vez adjudicado en un plazo no mavor 30 de diciembre 2016,
incluido la instalacion, puesta en marcha y capacitacion,

s Ay Ateelde Ne 1220, C
4 Guadatajara, dalisco, Méxice
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iil. MOTIVACIGN ¥ JUSTIFICACION.

Con fundamenio en el articulo 41, fraccion | Ley de Adquisiciones, Arrendamientos y
Servicios del Sector Publico, se concluyd que dado que se trata de un equipo robético
de patente propia no existe ningln otro proveedor que cumpla con todas las
caracteristicas que son requeridas por el area usuaria, entre ellas:

1. Bipedestador motorizado: Para el paciente que no logra bipedestacion

autdnoma o que requiere asistencia, ya que estos dispositivos cuentan con un

sistema motorizado a través de arnés para colocar al paciente. St se adapta
una mesa de trabajo se permitira realizar actividades con miembros toracicos
mientras se encuentra en bipedestacion.

Plataforma de equilbric motorizada: Un sistema parecido al anterior con

fuelles que pueden liberarse en dos grados de libertad: 6 y 12° de inclinacion

para ejercitar el equlibrio, con la seguridad completa para el paciente, ya que

contara con al arnés, sujecion en las rodillas, barra posterior en las caderas y

sequros. La altura es ajustable y'la resistencia de los fuelles. En software

disponible estimula a la realizacién de actividades con inclinaciones activas.

El soporte postefior tiene una extensién para sujetar el tronco cuando el

paciente no tiene control completo o en caso de lesiones altas.

3. A través del software se pueden realizar evaiuaciones estandarizadas, para
determinar el estado de! paciente y evaluarlo durante el proceso terapéutico
con lo que tendremos resultados objetivos.

4. Con las actividades virtuales que pueden desarrollar se tiene ia ventaja de

estimular al paciente mas efectivamente en comparacion de la terapia

convencional.
Platafomma sencila de equiiibrior similar pero sin mesa e actividades, molor
ni soporte de las rodilas. Las inclinaciones son iguales.

o

1IV. PERSONA PROPUESTA PARA LA ADJUDICACION.

Tecno Ldgica Mexicana, S.A. de C.V. ya que es la empresa que cuenta con la
representacion exclusiva en México para comercializar este producto.

Y, PRECIO ESTIADG,
El precio de adquisicion es de $417,140.00 (Trescientos ochanta v cinco mil novecientos
einle tres pesos 88/100 M.N.) con el Impuesto al Valor Agregade ya incluido.

Av. Au*lcl N 1200, Col. Misafiores, CR 4477
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Wi, FORMA DE PAGO PROPUESTA.

daai sl

l.a establecida por el Sistema DiF del Estado de Jalisco.

Vil. PROCEDIMIENTOS DE CONTRATACION PROPUESTO,
Adjudicacion Directa.

Vill. EL ACREDITAMIENTO DE LOS CRITERIOS EN QUE FUNDAN SU
EXCEPCION, ASI COMO LA JUSTIFICACION DE LAS RAZONES PARA

El. EJERCICIO DE LA OPCION,

El importe de cada operacidn no exceda los manios Por tratarse de bienes o servicios
f7  méximos que al efecto se establecen en el presupuesto  [£)  con patente o caracteristicas
de egresos de la federacicn. propias.
P L N o Por caso fortuito 0 de fuerza
[ Consultorias, investigacion o de capacitacion. e mayor

.y ) o ) . Cuando se hayan realizado 2
£ Por rescision de contralo a proveedores que hubieran £ licitaciones publicas y se declaren

n una licitacion. i
ganado en una licitacio desiertas.

Bienes perecederos o productos alimenticios basicos o
semiprocesados.

Agradezco su valioso apoyo auedando a sus drdenes

ATENTAMENTE
“2016, afio de la accidén ante el Cambio Climatice en Jalisco”
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TRAINER

medica Medizinlechnik GmbH
Blumenweg 8 | 88454 Hochdert

CARTA DE REPRESENTACION
25 de Mayo de 2015

A QUIEN CORRESPONDA, !

Por medio de fa presente MEDICA MEDIZINTECHNIK GMBH, Blumenweg 8, 88454 Hochdorf,
Alemantia, autoriza a TECNO LOGICA MEXICANA S.A. DE C.V., Palengue #591, Col. Letran Valle,
C.P. 03650, México, D.F., como sut Representante Exciusiveo para todo el territorio mexicano en lo
concernients a la promocidn, venta, servicio Eenico, mantenimiento preventivo y correctivo y iodo lo
relacionado a la comercializacibn de todos los equipos que MEDICA MEDIZINTECHNIK GMBH
‘produce en su fabrica en Alemania bajo la marca comercial de THERA TRAINER; los cuales son:
THERA TRAINER BALQ, THERA TRAINER CORO, THERA TRAINER E-GO, THERA TRAINER
TIGO, THERA TRAINER VEHQ, THERA TRAINER VERTO, THERA TRAINER MOBI 540

TECNO LOGICA MEXICANA, S.A. DE C.V. queda autorizado a participar en todo el territorio

; mexicano por cuenta propia o como nuestro representante en todo tipo de licitaciones ptiblicas, ya
i - - 1 . . . .

i sean regionales, por invitacién, nacionales o internacionales.

4

i

Esta carta tiens vigencia de dos afcs y serd renovada autométicamenie cada afio si no es
expresamente revocada antes de los fres meses de la fecha de terminacion. .
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Atentamente, .~ ..
‘.

i e
i Poter ROl — = o,
3 Director General e
MEDICA MEDIZINTECHNIK GMBH
]
g

2

medica Medizintechnijt GmaH
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Slemenwog & Kreisaparkasse Biherach Corsmnerzhank Bierach Geschzlisfohirer
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Notarielle Beglaubigung

oretehende, vor mir volizogene Unterschrift von

'etsc'jniich bekannt -

yaglaubige ich hiermit offentlich,

fgrur)d‘ mejner heutigen Einsichtnahme in das Handelsregister beim Amtsgericht Ulm
scheinige ich, dass dort unter HRB Nr. 640839 die Firma Medica-Medizintechnik

¢ b__H mit dem Sitz in 88454 Hochdorf und Herr Peter Kopf als deren alleinvertretungs-

erechtigter Geschaitsfihrer eingetragen ist.

AE‘H -’i itie
(Conventicn de La aye du S ac Lhre 1957
1. Land: Bundesrepuhlik Deutschland

Diese (")Hc\nﬂi(hs‘lh‘kuncle ‘\)"‘\"CJ
2. astuntelsclnmben VRl i

3 ll1SBIIlL‘I :I) g :} Ih ll.:ls e
. ﬂ PN i
4. sieist ver <{!n pt ham Sivne 75 cnmoldva

bx)f’)(.mﬁ% -

__ BeeEen
Bestatigt ng []g 15

5. in Ravensining G AN .

7. durch den I—’msnl. “nlen qlpt. la{\ ch nths

8. unter Nr. 9Ha- L. :

9, Sleget.’.Stennpel

512454




